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A rod or tube rolling mill stand has a star arrangement of at least 
three radially and axially adjustable driven rolls between which the 
drive torque and radial adjustment motion are transmitted by bevel gear 
teeth. 

The novelty is that (i) drive sleeves with bevel gear teeth are 
mounted concentrically on the roll axles and inserted concentrically in 
the roll bores for roll drive torque transmission; and (ii) the roll 
axles are mounted in eccentric chocks having bevel gear teeth at their 
ends, all the meshing teeth of adjacent chocks being clamped together 
in a play-free manner and being rotated in common by an adjuster for 
radial adjustment of the rolls. 

ADVANTAGE - The rolls can be precisely adjusted by the same amount 
centrally to the rolling axis, even when under rolling pressure. 
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) Wategerust zum Walzen von stab- oder rohrformigem Gut 

Die Erfindung betrifft ein Walzgerust zum Walzen von 
stab- oder rohrformigem Gut mit mindestens drei sternfor- 
mig angeordneten, eine gemeinsBme Kaliberoffnung bil- 
denden, angetriebenen Walzen. Diese sind radial und axial 
verstellbar. Die radiale Verstellung erfolgrt erfindungsgemaB 
durch Drehen der ansonsten stillstehenden Walzenachsen, 
deren exzentnsche Lagerzapfen die radiale Walzen verstel- 
lung ermoglichen. Damit die Verstellung bei alien Walzen 
gieichmaSig erfolgt, slnd die Walzenachsen zu einem ge- 
schlossenen System Ober Kegelradverzahnungen an Ihren 
Enden mrtelnander verbunden, wobei diese Verzahnungen 
spielfrei verspanntsind; 



CD 
ID 
I** 
CO 



CO 
LU 

Q 



BUNDESDRUCKEREI 06.88 808 833/285 4/60 



1 

Patentansprtichs 



OS 37 03 756 



1. Walzgerfist zum Walzen von stab- oder rohrfdr- 
migem Gut mit mindestens drei, sternformig ange- 
ordneten, gemeinsam eine Kaliberdffnung bilden- 
den, radial und axial verstellbaren, angetriebenen 
Walzen, deren Walzenachsen drehbar im Gehause 
des Walzgerfistes gelagert sind, wobei Kegelrad- 
verzahnungen das Antriebsdrehmoment und die 
Bewegung fur die Radialverstellung von einer Wal- 
ze zur anderen fibertragen, dadurch gekennzeich- 
net, daB fur das Antriebsdrehmoment der Walzen 
(2) Antriebshfilsen (4) mit Kegelradverzahnungen 
(13), konzentrisch auf den Walzenachsen (5) gela- 
gert und konzentrisch in die Walzenbohrungen ein- 
geschoben, vocgesehen sind und daB fur die Radial- 
verstellung der Walzen (2) die Walzenachsen (5) 
fiber exzentrische Lagerzapfen (5a) gelagert sind, 
die an ihren Enden jeweils eine Kegelradverzah- 



an den Enden der Walzenachsen angeordnet sind. Sie 
befinden sich damit in einem Bereich, der aus Platzgrun- 
den keine groBen Zahnraddurchmesser zulaBt, so daB 
nicht jede beli bige Verzahnung gew&hlt werden kann, 
5 was das maximal fibertragbare Antriebsdrehmoment 
fur die Walzen einschrankt 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Walz- 
gerfist der emgangs genannten Art zu schaffen, dessen 
Walzen auch unter Walzdruck genau zentrisch zur 
1 o Walzachse urn das gleiche MaB verstellbar sind. 

Diese Aufgabe wird ernndungsgemaB dadurch gelost, 
daB fur das Antriebsdrehmoment der Walzen Antriebs- 
hOlsen mit Kegelradverzahnungen, konzentrisch auf 
den Walzenachsen gelagert und konzentrisch in die 
15 Walzenbohrungen eingeschoben, vorgesehen sind und 
daB fur die Radialverstellung der Walzen die Walzen- 
achsen fiber exzentrische Lagerzapfen gelagert sind, die 
an ihren Enden jeweils eine Kegelradverzahnung besit- 
zen, wobei alle ineinandergreifenden Kegelradverzah- 



nung (7) besitzen, wobei alle ineinandergreifenden 20 nungen benachbarter Lagerzapfen spielfrei miteinander 
Kegelradverzahnungen (7) benachbarter Lager- "~ J : 

zapfen (5a) spielfrei miteinander verspannt und ge- 
meinsam mittels eines Stellgliedes (8) drehbar sind. 

2. Walzgerfist nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein Zahnrad (12) einer AntriebshQlse 
(4) von der Vorder- oder Rfickseite des Walzgeru- 
stes her mit dem Antriebsdrehmoment beauf- 
schlagt ist 

3. Walzgerfist nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 



verspannt und gemeinsam mittels eines Stellgliedes 
drehbar sind. 

Hierdurch wird zunachst erreicht, daB das Antriebs- 
drehmoment der Walzen nicht mehr fiber die Walzen- 
achsen Qbertragen wird, weshalb diese fast standig still- 
stehen und nur w&hrend des Verstellens der radialen 
Walzenposition gedreht werden. Das Verstellen erfolgt 
mit Hilfe des Stellgliedes, dessen Drehbewegung zwar 
auch von Kegelradverzahnungen von einer Walzenach- 



zeichnet, daB ein Zahnrad (12) einer Antriebshfilse 30 se zur anderen fibertragen wird, aber erfindungsgemaB 



(4) von der Stirnflache des Walzgerfistes her mit 
dem Antriebsdrehmoment beaufschlagt ist 
4. Walzgerfist nach Anspruch 1 oder einem der fol- 
genden, dadurch gekennzeichnet, daB die Walzen- 
achsen (5) mittels stirnsertig angeordneter Druck- 35 
spindeln (14) in axialer Richtung verschieb- und ar- 
retierbar sind 

Beschreibung 



Die Erfindung betrifft ein Walzgerfist zum Walzen 
von stab- oder rohrfSrmigem Gut mit mindestens drei, 
sternformig angeordneten, gemeinsam eine Kaliber6ff- 
nung bildenden, radial und axial verstellbaren, angetrie- 
benen Walzen, deren Walzenachsen drehbar im Geh&u- 
se des Walzgerfistes gelagert sind, wobei Kegelradver- 
zahnungen das Antriebsdrehmoment und die Bewegung 
fur die Radialverstellung von einer Walze zur anderen 
fibertragen. 



sind diese Kegelradverzahnungen miteinander so ver- 
spannt, daB sie spielfrei sind, so daB sich jede kleine 
Drehbewegung des Stellgliedes sofort und auf alle Wal- 
zenachsen gleichzeitig und mit demselben Drehwinkel 
fibertragt Unerwunschte Abweichungen beim radialen 
Verstelien der Walzen werden so zuverlassig vermie- 
den. Um die Kegelradverzahnungen an den Lagerzap- 
fen der Walzenachsen so spielfrei zu bekommen, emp- 
fiehlt es sich, alle Walzenachsen mit ihren Enden und mit 
40 Hilfe der dort vprgesehenen Kegelradverzahnungen zu 
einem geschlossenen ringartigen System miteinander zu 
verbinden. Bei der Montage wird die Ietzte Kegelrad- 
verzahnung des Systems dann so relativ zu ihrer Walz- 
achse verdreht, daB das Verzahnuhgsspiel aller Kegel- 
45 radverzahnungen in diesem System beseitigt ist, was das 
Aufbringen eines entsprechenden Drehmomentes er- 
f ordert Unter Aufrechterhaltung dieses verspannenden 
Drehmomentes wird die Ietzte Kegelradverzahnung auf 
ihrer Walzenachse arretiert, was die Kegelradverzah- 



Walzgerfiste dieser Art (DE-PS 22 59 143) sind viel- 50 nungen zum Drehen der Walzenachsen und damit zum 



radialen Verstellen der Walzen spielfrei macht 

Die radiale Verstellbewegung der Walzen braucht im 
allgemeinen nicht sehr groB zu sein, da sie lediglich zum 
Ausgleich von Unregelm&Bigkeiten der KaliberSffnung 
55 dient, wie sie sich zum Beispiel durch VerschleiB einstel- 
len. Beim Drehen der Walzenachsen ben&tigt man dabei 
nur wenig Kraft, weil die Walzenachsen in verhSltnis- 
m&Big kleinen Lagern, insbesondere in WaUzlagern gela- 
gert sind, die sich leicht drehen lassen. GroBe und 
dem Walzdruck. AuBerdem wird die Antriebsbewegung 60 schwere Lager werden fur die Walzenachsen nicht be- 
ffir die Radialverstellung von einer Walze zur anderen nStigt, weil diese fast immer stillstehen und nur beim 
mit Hilfe von Kegelradverzahnungen fibertragen, wel- Verstellen der Walzen und dann auch nur um weniger 
che ein, wenn auch nur kleines Zahnspiel aufweisen. als eine Umdrehung bewegt werden. Somit erm5glicht 
Dieses ffihrt zu geringffigigen Unterschieden beim ra- die erfindungsgem5Be Ausbildung ein leichtes Verstel- 
dialen Verstellen der einzelnen Walzen. Ferner wird bei 65 len der Walzen auch unter Walzdruck und dies genau 
dieser bekannten Bauart das Antriebsdrehmoment ffir zentrisch zur Walzachse, weil das Verzahnungsspiel der 
die Walzen Qber Kegelzahnr&der von einer Walzenach- Kegelradverzahnungen an den Lagerzapfen durch die 
se auf die andere fibertragen, wobei die Kegelzahnrfider erflndungsgem&Be Verspannung beseitigt ist Um das 



fach gebaut worden und haben sich in der Praxis durch- 
aus bewahrt Dies vor allem deshalb, weil es bei ihnen 
erstmaiig mSglich war, mindestens drei, sternfSrmig an- 
geordnete, gemeinsam eine Kaliber6ffnung bildende 
Walzen in radial er Richtung zu verstellen. Diese Radial- 
verstellung wird jedoch bei der bekannten Bauart in der 
Gerfistwerkstatt oder in eingebautem Zustand inner- 
halb der WalzstraBe nur wahrend der Walzpausen vor- 
genommen, nicht dagegen wanrend des Walzens unter 
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3 4 
alles zu ermoglichen, wird das Antriebsdrehmoment der gleicher Weise aus. Sie werden verdreht und damit wer- 
Walzen nicht mehr Ober die Walzenachsen, sondern den aufgrund der exzentrischen Lagerzapfen (5a) so- 
Ober die kQrzeren AntriebshOlsen, welche die Walzen- wohl die AntriebshOlsen (4) als auch die Walzen (2) in 
achsen umgeben, Gbertragen. Da diese sich nur im mitt- radialer Richtung urn ein begrenztes Mafi verstelit Urn 
leren Langenabschnitt der Walzenachsen befinden, wo 5 zu gewfihrieisten, daB diese Verstellung bei alien Wal- 
in radialer Richtung mehr Piatz zur VerfOgung stent, zen in gleicher Weise erfoigt, sind die Kegelradverzah- 
konnen dort ausreichend groBe und schwere Lager zwi- nungen (7) der Walzenachsen (5) spielfrei miteinander 
schen den umlaufenden AntriebshOlsen und den meist verspannt Dies wird dadurch erreicht, indem ein eine 
stillstehenden Walzenachsen vorgesehen werden. Vor Kegelradverzahnung (7) tragendes Segment (11) mit ei- 
allem aber lassen sich die Kegelradverzahnungen der 10 nem Justierkeil (10) auf einem der Lagerzapfen (5a) be- 
Antriebshfllsen aus dem gleichen Grund im Durchmes- festigt ist Mit Hiife dieses Justierkeils (10) wird beim 
ser deutlich groBer ausbilden, was die Obertragung ei- Montieren des Segmentes (11) aber die Kegelradver- 
nes entsprechend h6heren Antriebsdrehmomentes von zahnung (7) auf den Lagerzapfen (5a) ein Drehmoment 
einer Antriebshfllse zur benachbarten ennSglicht Dem- ausgeGbt, so daB alle Kegelradverzahnungen (7) mitein- 
gegenOber sind zwar die Kegelradverzahnungen fur die 15 ander verspannt sind und eventuell vorhandenes Lager- 
Radialverstellung der Walzen an den Enden der Wal- spiel beseitigt wird. 

zenachsen im Durchmesser relativ klein, was sich aber Das Antriebsdrehmoment fur die Walzen (2) wird 
nicht stdrend bemerkbar macht, weil das fur die Verdre- Ober das Zahnrad (12) auf eine der AntriebshOlsen (4) 
hung der Walzenachsen erfordertiche Drehmoment oh- aufgebraclit und mit Hilf e von Kegelradern (13) auf alle 
nehin klein ist und diese Kegelradverzahnungen auBer- 20 ubrigen AntriebshOlsen (4) und damit auch auf alle Wal- 
dem nicht umlauf en, sondern lediglich eine Verstellbe- zen (2) Obertragen. Die Kegelrader (13) liegen beson- 
wegung ausfuhren. ders nahe bei den Walzen (2) und kSnnen deshalb be- 

Vorteilhaft ist es, wenn ein Zahnrad einer Antriebs- deutend gr6Ber ausgebildet sein als die Kegelradver- 
hfllse von der Vorder-oderROckseite des WalzgerOstes zahnungen (7), so daB sich entsprechend groBe An- 
her mit dem Antriebsdrehmoment beaufschlagt ist Es 25 triebsmomente Obertragen lassen. 
ist jedoch auch mSglich, daB ein Zahnrad einer An- Die Walzenachsen (5) werden in axialer Richtung von 
triebshulse von der Stirnflache des Walzgerfistes her Druckspindeln (14) gehalten, die es enn&glicben, die 
mit dem Antriebsdrehmoment beaufschlagt wird In bei- Walzenachsen (5) und damit auch die Walzen (2) in 
den Fallen wird der Bereich der miteinander verspann- axialer Richtung zu justieren. 

ten Kegelradverzahnungen fur die Radialverstellung 30 Rg. 2 zeigt in strichpunktierter Darstellung das Zahn- 
der Walzen vom Antriebsdrehmoment der Walzen frei- rad (12) der oben liegenden Walzenachse (5) und wie es 
gehalten. uber die Zahnrfider (15 und 16) von der Rflckseite des 

Ferner empfiehlt es sich, die Walzenachsen mittels WalzgerOstes her angetrieben ist Mit strichpunktierten 
stirnseitig angeordneter Druckspindeln in axialer Rich- Linien ist in Fig. 2 auch die Alternative angedeutet, wo- 
tung verschieb- und arretierbar auszubilden. Die erfin- 35 nach ein entsprechender Antrieb von der oberen Stirn- 
dungsgemaBe Ausbildung der Walzenachsenenden er- flache des WalzgerOstes her erfoigt 
m&glicht in vorteilhafter Weise eine solche Ausbildung 
und bietet damit eine sehr einfache axiale Verschiebe- 
mSglichkeit fOr die Walzen. 

In der Zeichnung ist die ErHndung anhand eines Aus- 40 
fflhrungsbeispieles dargestellt Es zeigt: 

Fig. 1 ein erfmdungsgemaBes WalzgerOst im Quer- 
schnitt; 

Fig. 2 das GerOst nach Fig. 1 in der Seitenansicht 

In Fig. 1 ist mit (1) ein WalzgerOstgeh&use bezeichnet, 45 
in dem drei Walzen (2) sternformig urn eine Walzgut- 
l&ngsachse (3) angeordnet sind. Die Walzen (2) sind 
drehf est auf AntriebshOlsen -(4) montiert, die ihrerseits 
auf Walzenachsen (5) drehbar gelagert sind. 

Die Walzenachsen (5) besitzen an beiden Endab- 50 
schnitten Lagerzapfen (5a) die exzentrisch zum Mittel- 
teil der Walzenachse (5) ausgebildet sind. Mit Hilf e von 
Wfilzlagern (6), die mdglichst vollrollig und ohne Lager- 
spiel sein soDten, werden die exzentrischen Lagerzapfen 
(5a) und damit die Walzenachsen (5) in dem Geh&use (1) 55 
des WalzgerOstes drehbar gelagert Die Lagerzapfen 
(5a) besitzen jeweils eine Kegelradverzahnung (7), die 
nur segmentartig ausgebildet ist, so daB ungefahr eine 
halbe Umdrehung mdglich ist Die ein dreieckfSrmiges 
geschlossenes System bOdenden Walzenachsen (5) be- 60 
sitzen jeweils an beiden Endabschnitten eine solche Ke- 
gelradverzahnung (7), womit sie -untereinander im Ein- 
griff stehen. 

An der Kegelradverzahnung (7) der in Fig. 1 oberen 
Walzenachse (5) ist ein Stellglied (8) angeordnet, das mit 65 
Hilfe einer Stellspindel (9) betatigt werden kann. Ein 
Schwenken des Stellgliedes (8) wirkt sich uber die Ke- 
gelradverzahnungen (7) auf alle Walzenachsen (5) in 
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